HELYI TANTERV

- Az elektromos hajtas alapjai -




A tantargy tanitasanak célja

Bevezeto

A tantargy tanitasanak f6 célja az elektromobilitasba integralt villamos hajtds rendszerek,

mint villamosgépek, ICE- és villamos hajtas vezérlés és azok rendszerbe integralasanak,

villamos ¢és informatikai egyiittmiikddésiiknek megismerése. A villamos hajtasrendszerek

megismerése soran legyen elsajatithatd a kis- és nagyfesziiltségli rendszereknél alkalmazott

szenzoralis €s aktoralis komponensek kore, méréstechnikai gyakorlat elsajatitasa.
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Témakorok 124 éra

Villamos gépek és villamoshajtds alapok

Villamos gépek, mint energiaatalakitok csoportositasa
Generatorok, Villanymotorok, frekvencia-atalakitok
Transzformatorok, mint fesziiltségszint atalakitok
Egyenaramu gépek

Viltakozoaramu szinkron és aszinkron motorok

Villamos gépek hatasfoka és veszteségei

Egyendramu villamosgépek

A hibrid- és elektromos jarmiivekben jellemz6en alkalmazott megoldasok ismertetése
Egyenaramu motorok soros és parhuzamos bekotési modjai

Vegyes gerjesztésii motorok

Kiils6 gerjesztésti tekercses és allandd magneses motorok

Univerzalis és bipolaris 1éptetdmotorok

Alkalmazésok: klima- és flités-szell6zés allitomotorok, fényszord-allitd motorok,
Ablakemel6- és ablakmoso szivattyt motorok, komfort rendszer allito-motorok,

Elektromos szervd motorok

Valtakozoaramau villamosgépek

Aszinkron motorok miikddési elve, teljesitmény mérlege

3-fazisu aszinkron gépek felépitése

Tekercselt forgorészii gép miikodése és alkalmazasi teriilete

Kalickas - rovidre zart forgorészii- indukcios gép mitkddése és alkalmazasi teriilete
Aszinkron gépek inditasi modjai

Aszinkron gépek terhelési allapotai

Szinkron motorok miikddése és felépitése

Szinkron motorok szabalyozas, hatasfoka és veszteségei

Allando magneses forgorészii szinkron motorok

Villamosgépek vezérlése és szabdlyozdasa
Egyenaramu gépek inditéasi, forgasirdny valtasi, fékezési és fordulatszam szabalyozasa

Viltakozo-aramu gépek inditési, forgasirany valtasi, fékezési €s fordulatszam szabalyozasa



Szinkron motorok gerjesztés-szabalyozasa

Aszinkron motorok frekvenciavaltos vezérlése

Teljesitmény-elektronika

Teljestmény-elektronikai alapok -

Teljesitményfélvezetok, mint diddak €s tranzisztorok és tirisztorok a gépjarmiiben
IGBT tranzisztor

PWM-vezérlések tipusai

Egyeniranyitok AC-DC

DC-AC atalakito - inverter - egy és haromfazisu kapcsolasai

DC-AC inverterek kimendfesziiltség amplituddjanak ¢€s frekvencidjanak szabalyozasa
Egyeniranyito DC-DC szaggatok miikodés, vezérlési és szabalyozasi mddjai

Frekvenciavaltd AC-AC kimeneti fesziiltség PWM szabalyozasa

Digitdlis adatdtvitel (BUS hdlozatok)

CAN-LIN halézatok a hibrid és elektromos jarmiivekben
Adatbusz héldzatok jellemzoi,

Adatbusz rendszerek adatatviteli megoldasai
Alkalmazott adatfeldolgozasi megoldasok a gépjarmiiben
CAN protokoll

LIN-busz adatatvitel gyakorlati kialakitasa

CAN-LIN kapcsolati megoldasok

FlexRay adatbusz felépitése €s protokollja

CAN adatbusz rendszer a gépjarmii-diagnosztikaban



